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Una de las ideas más profundas en la física moderna es que las leyes fundamentales de la 

naturaleza pueden formularse en términos geométricos. Esta perspectiva se manifiesta 

claramente en teorías como la relatividad general, donde la gravedad no se interpreta como 

una fuerza en el sentido clásico, sino como la curvatura del espacio--tiempo. En este marco, 

los objetos físicos, como partículas y campos, se describen mediante estructuras 

geométricas tales como conexiones y secciones de haces fibrados. Esta visión tiene sus 

raíces en el programa de Albert Einstein, cuyo objetivo era geometrizar completamente la 

física, es decir, describir todas las interacciones fundamentales en términos de propiedades 

geométricas del espacio--tiempo. Aunque este programa no se ha completado en su 

totalidad, ha influido profundamente en el desarrollo de teorías modernas, como la teoría de 

Yang--Mills y la Geometría No--Conmutativa, en las que la geometría continúa 

desempeñando un papel central en la formulación de las leyes físicas. 

 

Así, el objetivo de este taller es mostrar a los alumnos una introducción de cómo se da la 

relación entre geometría y física\footnote{El por qué surge esta relación se dejará para 

algún taller posterior de filosofía de la ciencia.} Para ello, seguiremos el siguiente temario. 

 

1) Primera Sesión: Geometría de Haces Fibrados. 

2) Segunda Sesión: Relatividad General y Teorías de Yang--Mills. 

3) Tercera Sesión: Geometría Diferencial No--Conmutativa para la Cuantización de la 

Gravedad. 

 

Requisitos: Sin prerequisitos no triviales. Pero sería oportuno si los alumnos tienen un 

conocimiento previo sobre variedades de diferenciales. 
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